




Geometria oraz obciążenia konstrukcji �wymiar oczka siatki � l�:
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Wzory transformacyjne:
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Osiowe siły bezwładności w prętach:
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Macierz sztywności konstrukcji:
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Wykres wyznacznika macierzy sztywności w zależności od parametru Λ:
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Pierwsza częstość drgań własnych wynosi Ω�1� � 0.639
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Pierwsza postać drgań własnych ramy:
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