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Wektor niewiadomych:
¥1
qf(x)

Uktad geometrycznie wyznaczalny:

9fa
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Plan przemieszczen:

N

\\

o\ 4
(2 _ 18 @ _ _27
Y —‘1\1/\/ Y =T ;a

\\ //’

\ -

\vlz’

¢(1)

\J
\
[
:
:
[
:
:
=X
|
l
[

|

|
|
|
|
|

g = x
(2) - 18

v 11
(3) - _ 21

w 44

W konstrukcji nie wystepuja wyjsciowe sity brzegowe.

Wzory transformacyjne:

3= [ 201-2x]
§%:%[%w1*§>(]
32=2 20 -2 x]
§g:%[1768i/57>(]

Réwnania réwnowagi:

@%+§%—§lzq:0

- 18 — 27 — =

(BR+31) X +37 - Tx+33- (-7,x) =0
& _ 272 9
EJ 45 165 ( Q1 ) _12g] 2
1| _272 5336 2187 X 0

165 1815 77445

Rozwigzanie metody przemieszczen:

¥1
X

_1g (28.449)
" BJ | 15.295

o
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Momenty brzegowe:

®L=-3.8751%¢g
©1=2.4471%¢g
©%2=2.0531%¢q

33=3.1481%¢g

Wykres momentdéw zginajacych:

M[1% q]:

3.148

2.447—
2,053

3.875——

Deformacja konstrukcji:




