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Kol. 2.3.

Zapisa¢ réwnania réwnowagi metody przemieszczen w formie macierzowej.

Geometria oraz obciazenia konstrukciji (wymiar oczka siatki - 1):
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Wektor niewiadomych:
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Uklad geometrycznie wyznaczalny:

Y&
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Plany przemieszczen:

- plan przemieszczen ¥:
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Wyjsciowy plan przemieszczen spowodowany przez obciazenia pozastatyczne w UGW:

e
7
7
7
7
7

Ostateczny plan przemieszczen:

1 A
R A
v = -2y
b = -2y
bW =2y

y =2y



Momenty wyjsciowe:

3 EJA
F0l - _ 3
A 32 12
3 EJA
B0l - _ 3
1 32 12

Pi-Tiia-ie -5
1= (;m-7v]-3 -
2= [ 2o+ 1y]

3= 2o+ 2y
88="[205-2¥]

ef =2 [ S0+ i0s+4y]
3= [ 201+ 503+40]

Réwnania rdéwnowagi:

81 +3%2 + 33 =0

31 2 19

12 3 4 01 P
EJ 2 38 EJA
T35 5 4 ®s =0

o, 253 W _3

T W 16

Rozwiazanie metody przemieszczen:

¥1 0.077
q=|ws|=%] 0.019
v ~0.025

Momenty brzegowe:

EJA
$}=-0.056 %
1 EJ A
o}=-0.036 =

2 EJ A
®§=0.021 %7

¢3=-0.018 2=
®4=-0.041 22
©3=0.016 7"
$3=-0.023E22
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Wykres momentdw zginajacych:

EJA
12

M[ ]:

Deformacja konstrukcji:
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